Stafetes sacensibu noteikumi

Dalibai sacensibas nav vecuma ierobezojuma un visi robotu tipi sacensas kopa.
Ir atlauti pasdarinati roboti. Sacensibas var piedalities ar robotiem neatkarigi no
izmantota robotu komplekta vai aparaturas.

Visi noteikumi ir balstiti uz veselo sapratu, sporta garu un visu dalibnieku drosibu.
Jebkada apzinata noteikumu nepareiza interpretacija, noteikumu parkapsana vai
méginajums izmantot pelékas zonas, lai giitu negodigu prieksrocibu, netiks pielauta un
var izraisit komandas diskvalifikaciju no sacensibam.

SACENSIBU MERKIS
Robotu mérkis ir 3 mindsu laika autonomi sekot melnajai linijai uz balta laukuma, nodot
stafeti citam komandas robotam (komanda 2 roboti) un finiSét péc iespéjas Tsaka laika.

Uzdevuma izpildes piemérs: https://www.youtube.com/watch?v=0AHES830phCO

1. KOMANDA:

1.1. Sacensibas piedalas komanda, kura ir tiesi 2 roboti.

1.2.Disciplina ir nepiecieSama komandas 2 robotu sadarbiba.

1.3. Komandai jabut no vienas skolas/organizacijas.

1.4.Katram komandas robotam var bat viens (1) lidz tris (3) dalibnieki.

1.5.Visiem komandas dalibniekiem jabat vismaz 10 gadu vecuma.

1.6. Katra komanda drikst norikot ne vairak ka vienu (1) robota tehniki (startétaju)
katram robotam.

1.7.Tikai robota tehnikis drikst atrasties gaidiSanas zona vai spéles laukuma.
Parejiem komandas locekliem ir japaliek sacensibu norises vieta un nedrikst
atrasties gaidiSanas zona vai spéles laukuma, nedrikst ienemt papildu vietu
rinda. Ja komanda neievéro iepriek§ minéto noteikumu, ta var tikt diskvalificéta.

1.8. Komanda drikst mainit norikoto tehniki pirms katra méginajuma trasg, lai visiem
dalibniekiem batu iespé&ja aktivi iesaistities sacensibas, lai gan tas nav obligati.

1.9.Sacensibu laika komandai robotus mainit nav atlauts.

1.10. Komandam nav atlauts dalities ar vienu un to pasu robotu.

1.11. Ja komanda saskaras ar nopietnam tehniskam problémam ar savu robotu,
tai ir atlauts nomainit tikai mikro kontrolieri vai elektroniskas detalas, ieprieks
sanemot galvena tiesnesa atlauju.

2. PRASIBAS ROBOTIEM - SPECIFIKACIJAS

2.1.Robotam jabut autonomam. Tas nozime, ka tam jaatrod un janes stafetes
priekSmets bez komandas tehniku palidzibas.

2.2.Robotam jabut satverejam, lai satvertu stafetes priekSmetu.

2.3.Robota maksimalais kopé€jais izmérs nedrikst parsniegt 30 cm platumu un 30 cm
garumu.

2.4.Nav ierobezojumu attieciba uz augstumu vai svaru.

2.5.Robotam ir jaietilpst kontrolkasté/rami, kuras izmeri ir 30 x 30 centimetri plus
divu (2) milimetru tolerance. Robotam ramr jaievietojas brivi, bez spieSanas uz to.

2.6.Robotam jabut starta un apstasanas pogai.

2.7.Robots nedrikst bojat trasi vai ka citadi apdraudét skatitajus.


https://www.youtube.com/watch?v=oAHE83OphC0

2.8.Neatkarigi no izmantota robotu komplekta vai aparatiiras, ir atlauts izmantot
ne vairak ka 1 kontrolieri, 4 motorus un 4 sensorus.

TEHNISKA PARBAUDE

3.1. Sakotné€ja tehniska parbaude notiek sacensibu diena, robota pirmaja
méginajuma.

3.2.Sakotnéjas parbaudes laikda komandai var tikt uzdoti jautajumi par robota
programmas kritiskajam dalam.

3.3.Komandai jabut lidzi savam portativajam datoram ar atvértu robota programmu.

3.4.Programma jaieklauj 5 sekunzu aizture, pirms roboti sak darboties, lai tehniki
varéetu attalinaties no laukuma.

3.5.Robota riepas vai dalas, kas nonak saskaré ar laukumu, nedrikst pacelt un turét
standarta A4 papira lapu (80 g/m?) ilgak par divam (2) sekundéem.

3.6. Tehniska parbaude ietver robota parbaudi, pamatojoties uz ieprieks
aprakstitajam specifikacijam.

3.7.Ja robots neatbilst prasibam, tas netiks pielaists sacensibam un tiks automatiski
diskvalificets no sacensibam.

3.8.Péc sakotnéjas parbaudes pabeigSanas robotam tiek pieskirts unikals
identifikacijas kods.

3.9.Pirms katra méginajuma var tikt veikta sekundara tehniska parbaude, ko veic
tiesnesis vai ta asistents.

3.10. Ja sacensibu laika tiesnesis konstaté, ka robots parkapj vai neatbilst
noteiktam specifikacijam, tiesnesim ir tiesibas to nekavéjoties diskvalificét.

. LAUKUMS

4.1.Laukuma izmérs var bt izméros no 2m - 3m x 2m - 3m.

4.2.Melnas linijas platums ir 15 mm.

4.3.Lnija neviena punkta nekrustojas.

4.4.Linijas minimalais attalums (aksiali) no sliedes sienas malas ir 25 cm.
4.5.Likuma minimalais diametrs ir 10 cm.

4.6. Trasé nav taisnu lenku.

4.7.Starta, Stafetes mainas, FiniSa zonas kvadrata malas garums ir 30 — 35 cm.
4.8.Zila apla diametrs ir 10 — 12 cm.
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5. STAFETES PRIEKSMETS

7.

5.1. Stafetes priekSmets ir izgatavots no putu
materiala peldéSanas nudeles (peldéSanas
paliga).

5.2.Forma ir cilindriska.

5.3.1zméri:

5.3.1. Augstums: 20 cm
5.3.2. Diametrs: 6 -7 cm

SAGATAVOSANAS SACENSIBAM

6.1. Sacensibu laika roboti tiks apziméti ar unikalu numuru, ko tiem pieskirs
organizatori sakotnéjas tehniskas parbaudes laika.

6.2. Katrai komandai ir jabut vienam tehnikim katram robotam.

6.3. Katrs komandas tehnikis novieto savu robotu izvélétaja pozicija (sakuma vai
apstasanas pozicija).

6.4. Robotam starta pozicija jabit ar satveréju verstu pret stafetes priekSmetu.

6.5. Stafetes priekSmets tiek novietots zilaja apli prieksa starta pozicijai.

6.6. Robotam, kas atrodas apstasanas pozicija, satvéréejam jabat vérstam pret zilo
apli, kas atrodas apstasanas pozicijas prieksa, un jagaida, kamér otrs robots
nogada stafetes priekSmetu.

6.7.Lai parbauditu robotu pirms sacensibu sakuma, tiks dots laiks testéSanai noteikta
laika perioda un saskana ar grafiku, kas tiks pazinots sacensibu diena.

SACENSIBU NORISE

7.1.Robotu tehniki péc tiesneSa komandas iedarbina savu robotu, nospiezot
atbilstoSu pogu uz robota.

7.2.Robotam starta pozicija ir japanem stafete, jadodas uz prieksu, Iidz tiek uztverta
melna linija, un jaseko tai Ildz apstasanas punktam, kur stafete ir jaatlaiz zila
apla zona prieksa otram robotam.



7.3. Stafetes priekSmets nedrikst tikt nodots komandas otram robotam apstasanas
zona. Robots, kur$ satveris stafetes priekSmetu, drikst ieiet apstaSanas zona tikai,
lai izldzinatu poziciju, tam ir jaiziet no apstasanas zonas un jaatstaj stafetes
priekSmets zilaja aplr.

7.4.Robotam, kas atrodas apstaSanas pozicija, japanem stafetes priekSmets un
javirzas, lidz tas uztver melno liniju, un, sekojot tai, jasasniedz finiSa zona.

7.5.Lai méginajums tiktu uzskatits par derigu, robotam kopa ar stafetes priekSmetu
jaapstajas finiSa zona.

7.6.Ja kads robots stafetes veikSanas laika pazaudé stafetes priekSmetu vai pazaudé
melno ITniju, méginajums tiek uzskatits par nederigu.

8. MEGINAJUMI

8.1.Sacensibu ilgums ir 2 -3 stundas. Sis laiks var tikt pagarinats atkariba no
dalibnieku skaita. Saja laika katra komanda var veikt atkartotus méginajumus
trasé saskana ar organizatoru pazinoto kartibu, bet ne vairak ka 5 reizes.

8.2.Ja viens vai abi komandas tehniki nav klat, kad pienak komandas karta, komanda
zaudé savu méginajumu, un sacensibas turpina nakama komanda.

8.3.Komanda, kura izlaida savu kartu, jaienem vieta rindas beigas.

8.4.Pirms katra méginajuma robotam ir jaiziet papildu tehniska parbaude, ko veic
tiesnesis vai ta paligs.

8.5. Tiesnesis registré komandu rezultatus katra méginajuma.

8.6. Komandas pienakums ir nodro$inat, ka katrs méginajums tiek veikts pieskirta
laika ietvaros.

8.7.Starp méginajumiem komandam ir atlauts veikt labojumus savos robotos un
to koda/algoritma.

8.8.Sacensibu norises laika testéSana uz sacensibu trases nav atlauta.

9. MEGINAJUMA BEIGAS:
9.1.Kad robots sasniedz finiSa laukumu.
9.2.Ja robots neuznem stafetes priekSmetu.
9.3.Ja robots pazaudeée stafetes priekSmetu.
9.4. Ja stafetes priekSmets atrodas arpus finisa laukuma.
9.5.Ja robots izbrauc arpus melnas linijas trajektorijas.

10. KOMANDAS DISKVALIFIKACIJA
10.1. Komanda tiek diskvalificeta no sacensibam un komandas rezultati netiks
nemti véra un neparadisies oficialaja sacensibu rezultatu tabula:

10.1.1. Ja robots neatbilst noteikumos definétajam specifikacijam un
komanda atsakas veikt nepiecieSamos neatbilstibu pielagojumus.

10.1.2. Ja kads no tehnikiem uzvedas nepieméroti vai necienigi, lieto
aizskaro8u valodu, provoce vai verbali (vai citadi) uzbrak citiem daltbniekiem vai
tiesneSiem.

10.1.3. Ja tiek atklats, ka robots nedarbojas autonomi, bet tiek vadits
attalinati, izmantojot Bluetooth, Wi-Fi vai citu lldzigu tehnologiju.

11.ATLAUTS / AIZLIEGTS
11.1. Atlauts:
11.1.1. Robotu satvéréja pagarinasana péc sacensibu sakuma.
11.1.2. Robotu ritenu tiriSana tikai ar mitram tiriSanas draninam, tiriSanas
skidrumu.



11.2. Aizliegts:

11.2.1. Robotos izmantot detalas vai komponentes, kas var kaitét trasei,
robotiem vai citiem dalibniekiem.
11.2.2. Limes izmantoSana, lai palielinatu sakeri, tostarp:

11.2.2.1. Ritenu tiriSana ar limlentém, kas var atstat [imes paliekas.
11.2.2.2. Piesiiceknu izmantoSana.
11.2.2.3. Jebkura l[iméSanas metode, kas parkapj noteikumus.

11.2.3. Gazu (jebkada forma, pieméram, balonos) izmantosana, lai palielinatu
atrumu.

11.2.4. Robota saluisana vai sadaliSanas gabalos sacensibu laika. Pat ja
robots fini$é, laiks tiek registréts ka 3 min (180 sekundes).

11.2.5. Robota savienoSana ar aréjam elektroniskam iericém (pieméram,

datoriem, viedtalruniem, planSetdatoriem) ar: Bluetooth, Wi-Fi, Jebkuru citu
bezvadu tehnologiju.
11.2.6. Pneimatisko sistému izmantoSana jebkura robota kategorija.
11.2.7. Pullback motoru izmantoSana jebkuras kategorijas robotos.

12.UZVARETAJI
12.1. Tiek noteikti 1., 2., 3. vietas ieguveéji:
12.1.1. Reitings tiks veidots, pamatojoties uz komandas 1sako laiku.
12.1.2. Gadijuma, ja neviena komanda nav finiS€jusi, vietu noteiks,
pamatojoties uz garako distanci, ko komandas ir veikuSas trase.



